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1.1.5 Rôle de la régularité Ck . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5

1.2 Exemples de variétés . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5
1.2.1 Sous-variétés (sans bord) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 5
1.2.2 Plongements . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6
1.2.3 Variété quotient . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 6
1.2.4 Atlas abstrait . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 7
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2.4.2 Intégration sur une variété . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 36
2.4.3 Orientation canonique du bord d’une variété . . . . . . . . . . 37
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2.5.4 Le lemme dit de Poincaré . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 43
2.5.5 Exercices d’application : cohomologie de De Rham en degré
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Appendice : Adhérence générique des variétés stables . . . . . . . . . . . . . 142

Exercices 151
E.1 Variétés . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 151
E.2 Fibrés . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 153
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