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1.1 Définitions . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 17

1.2 Les rotations sur le cercle . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 18
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1 Les automorphismes linéaires hyperboliques . . . . . . . . . . . . . . . . 29
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1.5 Exemple d’orbite fermée dénombrable . . . . . . . . . . . . . . . . . 101
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7 La matérialisation des résonances en dynamique holomorphe . . . . . . 214

8 Irrésolubilité analytique et irrésolubilité géométrique dans la théorie du
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